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 هشتمجلسه 

قرار است در سيستمي با  5mmو قطر ميله پيستون  80mmبا قطر داخلي روليكيدسيلندر هي كي :مثال

شدت جريان بازگشتي به مخزن در حركت رو به جلو و  ،به كار رود (جريان پمپ) 80lpmشدت جريان 

 .وريدآعقب را بدست 
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 :بازگشتي در حركت رو به جلوجريان 
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 فصل پنجم : واحد كنترل

 

 يك سيستم توان سيالاتي را ميتوان به سه بخش اصلي تقسيم كرد:

                                بخش منبع قدرت اوليه : شامل واحد محركه اوليه و پمپ -1

 قدرت خروجي شامل عملگرد ها ) سيلندر و رتور ( و مكانيزم انتقال قدرت به بار خارجيبخش  -2

 كنترل شدت جريان  –كنترل فشار  –بخش كنترل شامل شيرهای كنترل حركت  -3

 :نوع زير هستند شير های كنترل شامل سه

 Directional control valve  (D.C.V)    شير كنترل جهت )راه دهنده ( -1

 Pressure control valve (P.C.V)          شير كنترل فشار -2

 Flow control valve (F.C.V)    شير كنترل جريان )دبي( -3

 كاركرد انواع شيرها

D.C.V:   تغير جهت چرخش موتور يا حركت سيلندر 

:P.C.V   تنظيم فشار برای تنظيم نيرو يا گشتاورد 

F.C.V : موتور تنظيم سرعت خطي سيلندر يا دور 

 طرفه  شير يك

شير های كنترل جهت ستند ،ساده ترين نوع  سيال اجازه مي دهند كه  .شير های يكطرفه ه شير ها به  اين 

شير های يكطرفه  .تنها در يك جهت در مسير خود جابجا شود و در جهت مخالف راه عبور سيال را مي بندند

 .كاربرد های مختلفي در مدار های هيدروليك دارند
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 : شير يك طرفه1-5شكل 

صورت مواز شير يكطرفه به  شودر يك كاربرد رايج  صب مي  شيی با يك قطعه هيدروليك ن ر د و قرارگيری 

د از هر دو اين يكطرفه به صوووورت موازی با يك قطعه اين امكان را به وجور مي اورد كه جريان سووويال بتوان

 .قطعات عبور كند

 

 : كاربرد شير يك طرفه2-5شكل 

 

 شير ماكويي –شير با ساچمه شناور 

 اين شير ها دو مسير ورودی 
1P و 

2P و يك مسير خروجيA  دارند جريان سيالي كه  در مسير خروجيA 

 عبور مي كند از مسير ورودی دريافت مي شوند كه فشار بيشتری داشته باشد.
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 شير ماكويي :3-5شكل 

 

به  P1باشد ساچمه به ظرف راست رانده شده وجريان سيال از  P2بيشتر از دهانه  P1اگر فشار در دهانه 

 هدايت ميشود و بالعكس Aسمت خروجي 

 راههدو شير كنترل جهت 

 

 : شير دو راهه4-5شكل 
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اين شير ها عموما از نوع شير های . تعداد راه ها در يك شير به معنای تعداد دهانه های اتصال در شير است

ساده با مغزی استوانه ای هستند در اين شير ها حركت يك رمزی استوانه ای در بدنه شير باعث مي شود كه 

 دهانه شير ها به هم راه يافته يا ارتباط انها از يكديگر قطع گردد

 راهه  سهشير های كنترل جهت 

ل از پمپ به شير قطع است مسير برگشت سيال از خروجي در يك شير سه راهه وقتي كه مسير ورود سيا

سه شير به مخزن هيدروليك باز است در حالي كه در شير های دو راهه چنين چيزی امكان ندارد در شير 

 دهانه اتصال وجود دارد سهراهه 

 

 : شير سه راهه5-5شكل 

)دهانه فشووار ورودی - )P  ، دهانه خروجي شووير به سوويسووتم( )A  هانه برگشووت سوويال به مخزندو( )T  
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 ييك سيلندر يك كاره با برگشت ثقل

  (Gravity return single cylinder acting)در شووكل زير يك سوويلندر يك كاره با برگشووت ثقلي 

اين شير يك حالت اضافي نيز دارد كه  .سه راهي كنترل مي شود نشان داده شده است كه توسط يك شير

ستند حالت  .شود ناميده مي  (neutral)حالت خنثي  سته ه شير در حالت خنثي همه دهانه ها ب در اين 

 . خنثي در اين شير در وسط واقع شده است

 

 : سيلندر يك كاره با برگشت ثقلي6-5شكل 

 

 شير های كنترل جهت چهار راهه

شير های چهار راهه در سيستم های هيدروليك بيش از انواع ديگر شير های كنترل جهت استفاده مي شوند 

 زيرا با اين شير ها مي توان سيلندر های دوطرفه و موتور های دو جهته را كنترل كرد.



 ابراهیم صادقی راد                                                    هیدرولیک و پنوماتیکجزوه 
 

7 
 

 

 : شير چهار راهه7-5شكل 

 

 

 : شير چهار راهه كاربرد8-5شكل 
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 راهه كاربرد: شير چهار 9-5شكل 

 

 

 : شير چهار راهه كاربرد10-5شكل 

 


